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Geometrische Typen adessiver Teilsysteme

1. Vom Standpunkt der Relationalzahlarithmetik (vgl. Toth 2015a) sind alle
drei im folgenden prasentierten Typen adessiver Teilsysteme subjazent.
Allerdings unterscheiden sie sich durch ihre geometrische Form. Ein genau-
erer Blick zeigt jedoch, daf3 alle drei Falle nicht unabhangig sind von sowohl
von der Form ihres Referenzsystems als auch von dessen Umgebung. Wah-
rend orthogonal-adessive Adsysteme bei jedem System- und Umgebungstyp
auftreten konnen, ist konkave Adessivitat auf negativ-orthogonale Systeme re-
stringiert (bei denen sie mit diagonalen, d.h. transjazenten suppletaren Syste-
men konkurriert, vgl. Toth 2015b). Der aufgezeigte Fall von konvexer Ades-
sivitat dirfte primar umgebungs- und nicht systemabhangig sein, 1af3t sich
aber diesbeziiglich nicht ndher bestimmen.

2.1. Orthogonale Adessivitat
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2.2. Konvexe Adessivitat
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2.3. Konkave Adessivitat
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